Encoder rotativi optoelettronici
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Principio

di funzionamento
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Encoder rotativi optoelettronici
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Encoder incrementale Pista esterna Pista interna

1/4 periodo
’4—»

1/2 periodo
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Encoder rotativi optoelettronici

Generailta

Encoder assoluto }

Pista B1

Pista B2 Pista G1
Pista B3 Pista G2
Pista G3
Pista B4
Pista G4
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Generalita

Encoder assoluto
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Encoder rotativi optoelettronici

Caratteristiche necessarie alla definizione di un encoder

Scelta del tipo di encoder

E necessario definire
7 caratteristiche
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Encoder rotativi optoelettronici

Installazione, messa sotto tensione

Precauzioni

Precauzioni
di messa in opera

Precauzioni

di collegamento
e di messa
sotto tensione

(€3] Telemecanique 3050007



